Dreame D20 Pro Plus DREAME

Auto-Empty Robot Vacuum and Mop
User Manual

The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Informacija par drosibu

Lai izvairitos no elektroSoka, uzliesmojuma vai ievainojumiem, ko izraisa ierices nepareiza lietoSana, ludzu,
rapigi izlasiet lietotaja rokasgramatu pirms ierices lietoSanas un saglabajiet to.

LietoSanas aizliegumi
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So produktu nedrikst lietot bérni, kas nav sasniegusi 8 gadu vecumu, ka ari personas ar ierobezotam
fiziskam, manu, intelektualam spéjam vai bez pieredzes, ja vien tas netiek darits vecaku vai aizbildnu
uzraudziba, gadajot par drosu lietoSanu, izvairoties no jebkadiem riskiem. TiriS8anu un apkopi nedrikst
veikt bérni, kas atstati bez uzraudzibas.

lerici drikst izmantot tikai ar baro$anas vienibu, kas piegadata kopa ar ierici.

Saja iericé ir akumulatori, kuru nomainu drikst veikt tikai personas ar atbilstoam iemanam.

Atbrivojiet tiramo zonu. Bérni nedrikst rotalaties ar o ierici. Parliecinieties, ka bérni un majdzivnieki
atrodas drosa attaluma no robota, kad tas darbojas.

Neuzstadiet, neladéjiet un nelietojiet ierici vannas istabas un baseinu tuvuma.

Sis produkts ir paredzéts tirianai tikai majokla vidé. Neizmantojiet to arpus telpam, uz virsmam, kas nav
grida, ka ari komerciala vai industriala vidé.

Parliecinieties, ka ierice darbojas pareizi piemérota vidé. Citos gadijumos nelietojiet ierici.

Ja baroSanas vads ir bojats, tas jaaizstaj ar noteiktu vadu vai montéjumu, ko piegada razotajs vai servisa
agents.

Nelietojiet robotu zonas, kas ir virs zemes bez aizsargbarjeram.



Informacija par drosibu

Nenovietojiet robotu apgrieztu ar apakSu uz augSu. Nelietojiet LDS parsegu, robota parsegu vai buferi
ka rokturi, lai parvietotu robotu.

Nelietojiet robotu temperatura, kas parsniedz 40 °C vai ir zemaka par 0 °C, ka ari uz gridam, uz kuram ir
Skidrumi vai lipigas vielas.

Lai novérstu bojajumus un bremzésanu, nonemiet no gridas priekSmetus, ka ari kabelus vai baroSanas
vadus, pirms sakat lietot ierici.

Nonemiet trauslus vai mazus priekSmetus no gridas, lai robots nesabojatu tos.

Gadajiet, lai robota stkSanas atveres tuvuma nebutu matu, pirkstu un citu kermena dalu.

Glabajiet tiriS8anas riku bérniem nepieejama vieta.

Nelietojiet ierici telpa, kura gul zidainis vai bérns.

Nenovietojiet bérnus, majsdzivniekus vai priekSmetus uz robota, kad tas ir novietots vai kustiba.
Nelietojiet robotu, lai tiritu degosus priekSmetus. Nelietojiet robotu, lai savaktu uzliesmojosus
Skidrumus, korozivas gazes, ka ari neatSkaiditas skabes vai Skidinatajus.

Nesuciet cietus vai asus priekSmetus. Nelietojiet ierici, lai savaktu tadus priekSmetus ka akmenus, lielus
papira gabalus vai citas lietas, kas var nosprostot ierici.

Pirms ierices tiriSanas vai apkopes baro$anas spraudnis ir jaatvieno no rozetes.

Netiriet robotu vai bazes staciju ar mitru dranu, ka ari neskalojiet ar Skidrumu. Péc mazgajamo detalu
tiriSanas pilniba nozaveéjiet tas pirms uzstadiSanas un lietoSanas.

Ladzu, lietojiet So produktu saskana ar noradém lietotaja rokasgramata. Lietotaji ir atbildigi par
jebkadiem zaudéjumiem vai bojajumiem, kas radusies produkta nepareizas lietoSanas rezultata.
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Informacija par drosibu

Akumulatori un ladésana

451

Nelietojiet treSas puses akumulatoru vai bazes staciju ar automatisko izladi. Robotu drikst izmantot tikai
kopa ar RCDD0302 modela bazes staciju ar automatisko izladi.

Neméginiet izjaukt, labot vai parveidot akumulatoru vai bazes staciju ar automatisko izladi.
Nenovietojiet bazes staciju ar automatisko izladi karstuma avotu tuvuma.

Neslaukiet un netiriet bazes staciju ar automatisko uzladi vai uzlades kontaktus ar mitru dranu vai
slapjam rokam.

Atbrivojieties no veciem akumulatoriem pareiza veida. Nevajadzigie akumulatori janodod atbilstosa
parstrades punkta.

Ja baroSanas vads ir bojats, nekavéjoties partrauciet lietoSanu un sazinieties ar tehniskas apkopes
dienestu.

Parliecinieties, ka robots ir izslégts transportéSanas laika un, ja iespéjams, atrodas originalaja
iepakojuma.

Ja robots ilgstosi netiek lietots, pilniba uzladéjiet to, izslédziet un noglabajiet vésa, sausa vieta. Atkartoti
uzladéjiet robotu vismaz reizi 3 ménesos, lai izvairitos no akumulatora izlades.



Informacija par drosibu

Lazera drosibas informacija
* Produkta lazera sensors atbilst IEC 60825--1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 lazera produktu 1. klases
standartam. LietoSanas laika izvairieties no tieSa acu kontakta.

1. KLASES LAZERA PRODUKTS
PATERETAJU LAZERA PRODUKTS
EN 50689:2021

UZMANIBU:

Lai izvairitos no briesmam, kas saistitas ar termalas atgrieSanas atiestatiSanu, o ierici nedrikst lietot ar
aréju ieslégsanas ierici, ka pieméram taimeri vai pieslégt virknei, kas regulari tiek ieslégta vai izslégta.

£} Lietot tikai iekatelpas

Izlasiet lietotaja rokasgramatu

Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. apliecina, ka RLD43SD radio aprikojuma tips atbilst 2014/53/ES direktivai. Pilns ES atbilstibas deklaraciju teksts ir pieejams vietné:
https://global.dreametech.com
Lai iegltu detalizétu e-rokasgramatu, ladzu, apmekléjiet vietni: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Izstradajuma parskats

1. Jaudas / tiri8anas poga

Nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu, lai

ieslégtu vai izslégtu ierici

Nospiediet, lai uzsaktu tirisanu péc tam, kad

robots ir ieslégts

2. (O Bazes / Zonas tiri$anas poga

* Nospiediet, lai nosutitu robotu uz bazes staciju

Nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu, lai

saktu vietas tirisanu

Poga statusa indikators

* Nemainigi balts: Tiri8ana vai mazgasana ir
pabeigta

* Mirgojosi oranzs: Kluda

* Pulséjosi balts: Robots veic uzladi, kad
akumulatora uzlade ir parak zema

Piezime:

« Nospiediet jebkuru robota pogu, lai to apturétu, kad robots

tira vai atgriezas, lai veiktu uzladi.

Bérnu drosibas funkciju var iespéjot/atspéjot, izmantojot

Dreamehome lietotni.
. LDS parsegs
. Lazera attaluma sensors (LDS)
. Buferis
. Ladésanas stacijas sensori
3D linijas lazera sensors
. Atiestatianas poga
Nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu, lai atjaunotu
rdpnicas iestatijumus

e« 00 N O U1 A W
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9. Wi-Fi indikators

10. Parsegs

11. Puteklu tvertne

12.Malu sensors

13. Udens tvertne

14. Gaisa izvads

15. Berzamas sukas konstrukcija

16. Nogazes sensori

17. Paklaja sensors

18. Sanu birstes pagarinajuma konstrukcija
19. Galvenais ritenis

20. Vairaku virzienu ritenis

21.Uzlades kontakti

22. Birstes aizsargs

23. Galvenais ritenis

24. Galvenas birstes

25. Birstes aizsarga fiksatori

26. Automatiskas iztukSo$anas atveres

A-1 att

Puteklu tvertne

1. Puteklu tvertnes fiksators

2. Filtra fiksators

3. Filtrs

4. Automatiskas iztukSo$anas atvere

A-2 att

BerZzamas sukas konstrukcija

1. Mazgasanas paliktna turétajs
2. Atbrivo$anas fiksatori
3. Mazgasanas paliktnis

4. Mazgas$anas paliktna pievieno$anas zona
A-3 att

Udens tvertne

1. Udens ievada vaks
2. Udens ievads
3. Atbrivos$anas fiksators

A-4 att

Bazes stacija ar automatiskas iztukSosanas

funkciju

. Signala zona
. Uzlades kontakti
. Rampas pagarinajuma plaksne
. Automatiskas iztukSosanas atveres
. Parsegs
. Puteklu maisa atvere
Filtrs
. Statusa indikators
Nemainigi balts: Bazes stacija ir pievienota
baro$anai
Pulséjosi balts: Robots veic uzladi
* Mirgojo$i oranzs: Bazes stacijas kltda
9. Stravas pieslégvieta
10. BaroSanas vada uzglabasanas vieta
11. Montazas skrave
12.Gaisa atveres parsegs

00 N OO NN S

A-5 att



® Majokla sagatavosana

1. Pirms tiri§anas, ladzu, nonemiet no gridas
nestabilus, trauslus, vértigus vai bistamus
priekSmetus, ka arf kabelus, apgérbus, rotallietas,
asus un cietus priek§metus, lai tie nesapitos,
netiktu saskrapéti vai apgazti robota darbibas
laika un neraditu zaudé&jumus.

2. Pirms tirianas novietojiet fiziskas barjeras pie
kapném, lai gadatu par robota nevainojamu
darbibu.

3. Atveriet tiramas telpas durvis un parvietojiet
mébeles ta, lai atbrivotu vairak platibas.

4. Lai nekavétu robotu atpazit tiramas zonas,
nestaviet robota prieksa, uz sliek$niem, koridoros
vai Sauras vietas.

Piezime:

* Lietojot robotu pirmo reizi, tiriSanas laika sekojiet, lai laicigi
nonemtu potencialos Skérslus.

* Nesuciet cietus priekSmetus, pieméram, akmenus,
térauda lodites un rotallietu dalas, ka ari asus priekSmetus,
pieméram, celtniecibas atkritumus, sasistu stiklu un naglas,

jo tadéjadi grida var tikt saskrapéta.

@ Pirms lieto$anas

1. Novietojiet bazes staciju un pievienojiet pie
baro$anas

Novietojiet bazes staciju atklata vieta, kur ir labs Wi-
Fi signals. Atstajiet pietiekosi daudz brivas vietas, ka
paradits attéla, un nonemiet visus priekSmetus, kas
atrodas iekrasotaja laukuma. levietojiet baroSanas
vadu bazes stacija un pievienojiet kontaktligzdai.
Piezime:

Stingri ievietojiet baro$anas vadu, lidz indikators
izgaismojas.

Parliecinieties, ka nekadi priekSmeti nebloké signala zonu.
Lai izvairitos no Gdens traipiem uz koka gridas vai
paklajiem, iesakam novietot bazes staciju uz flizém vai
marmora gridas.

2. Uzstadiet bazes stacijas rampas pagarinajuma
plaksni

3. Robota uzlade

Novietojot robotu, savietojiet uzlades kontaktus
robota apaks$a ar uzlades kontaktiem bazes stacija,
un robots automatiski ieslégsies un saks uzladi. Kad
robots ir pilniba uzladéts, robota un bazes stacijas
statusa indikatori 10 minates paliks izgaismoti un
péc tam nodzisis.

Piezime: Pirms pirmas lieto$anas reizes ieteicams pilniba
uzladét robotu. Ja robotu nav iespéjams ieslégt, kad
akumulators ir izladéjies, manuali pievienojiet robotu bazes

stacijai, lai uzladétu to.

C-1 att-C-3 att

® Pievieno$anas ar
lietotni Dreamehome

1. Lejupieladéjiet lietotni Dreamehome

Skengjiet QR kodu uz robota vai meklé&jiet
‘Dreamehome” lietotnu veikala lai lejupieladétu un
uzstaditu lietotni.

Piezime:

 Tiek atbalstits tikai 2,4 GHz Wi-Fi.

o Lietotnes programmataras atjauninajumu dél, realas
darbibas var atskirties no noradém $aja rokasgramata.
Ladzu, sekojiet noradém saskana ar lietotnes pasreizéjo
versiju.

2. lerices pievienosana

Atveriet lietotni Dreamehome, pieskarieties "Skenét
QR kodu, lai savienotos" un vélreiz skengjiet to pasu
QR kodu uz robota, lai pievienotu ierici. Ladzu,
sekojiet noradém, lai pabeigtu Wi-Fi savienojumu.
Piezime:

o Lai atiestatitu Wi-Fi, atkartojiet 2. darbibu un péc tam
izpildiet norades, lai pabeigtu Wi-Fi savienojumu.

Péc tam, kad ierice ir veiksmigi izveidojusi savienojumu
ar majas Wi-Fi tiklu, ta nepartraukti mégina atjaunot
savienojumu tikla darbibas traucéjumu gadijuma, ko
izraisa, pieméram, neapmaksati rékini vai elektroapgades
partraukumi, lai nodrosinatu netraucétu lietotaja pieredzi
péc tikla atjaunosanas.

Lai atvienotu ierici no Wi-Fi tikla, nospiediet un 3 sekundes
turiet nospiestu robota atiestatiSanas pogu.

® QR kods

@ Atiestati$anas poga

® Wi-Fi indikators

* Mirgo léni: Gaida savienojumu
* Mirgo atri: Savienojas

* leslégts: Savienots
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@ Lietosana

leslégSanal/lzslégsana

Nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu
baro$anas pogu, lai ieslégtu robotu. lzgaismosies
jaudas indikators. Novietojiet robotu bazes stacija,
robots automatiski ieslégsies un saks uzladi. Lai
izslegtu robotu, parvietojiet robotu prom no bazes
stacijas, nospiediet un 3 sekundes turiet nospiestu
ieslég$anas pogu.

Atra kartésana

Péc pirmas tikla konfigurésanas sekojiet noradém
lietotné, lai atri izveidotu karti. Robots uzsaks
kartéSanu bez tiriSanas. Kad robots atgriezas bazes
stacija, kartéSanas process ir pabeigts un karte
automatiski tiks saglabata.

TiriSanas uzsakSana

Nospiediet ieslég$anas pogu, lai uzsaktu tirisanu péc
tam, kad robots ir ieslégts. Robots precizi izveidos
marsruta karti, metodiski tirot gar malam un sienam,
péc tam pabeidzot tirisanu S-forma, nodrosinot
kartigu rezultatu.

Piezime:

o |eteicams tiriSanu uzsakt, kad robots atrodas bazes
stacija. Neparvietojiet bazes staciju, kamér robots tira. Tas
nodro$ina robota atgrieSanos stacija.

« Kad robots pabeigs tiriSanas uzdevumu un automatiski
atgriezisies bazes stacija, bazes stacija saks automatisko
iztukSoSanu. Vairak iestatijumu var parvaldit lietotné.

455

Pauze/Miega rezims

Kad robots darbojas, nospiediet jebkuru pogu, lai

to apturétu. Ja robots ir apturéts vairak neka 10
minates, tas automatiski parslédzas miega rezima.
Visi robota indikatori tiks izslégti. Nospiediet jebkuru
robota pogu vai izmantojiet lietotni, lai pamodinatu
robotu.

Piezime: Ja robots ir apturéts un novietots bazes stacija,
pasreizéjais tirisanas process tiks apturéts.

TiriSanas automatiska turpinasana

Ja akumulatora limenis ir parak zems, robots
automatiski atgriezisies bazes stacija, lai uzsaktu
uzladi. Sasniedzot noteiktu akumulatora uzlades

limeni, tas turpina nepabeigtos tiri$anas uzdevumus.

Piezime: Lai izmantotu $o funkciju, lidzu, atveriet to lietotné.

Netraucésanas rezims (DND)

Kad robots ir iestatits netraucésanas rezima (DND),

robots neturpina tiri§anu. DND reZims tiek atspéjots,

atjauninot rapnicas iestatijumus. Jus varat izmantot

lietotni, lai iespé&jotu DND rezimu vai mainitu DND

periodu. DND nokluséjuma periods ir 22:00-8:00.

Piezime:

¢ leplanota tiriSana tiks veikta ka ierasts ari DND laika.

» Robots turpinas iesakto tirisanu, kad DND periods bas
beidzies.

Zonas tiriSana

Kad robots gaida, 3 sekundes nospiediet pogu (O,
lai iespéjotu zonas tiridanu. Saja rezima robots tira
kvadrata zonu 1,5 x 1,5 metru laukuma un atgriezas

sava sakumpunkta, kad zonas tiri$ana ir pabeigta.

Robota restartéSana

Ja robots partrauc reagét vai nav iespéjams to
izslégt, nospiediet un 10 sekundes turiet nospiestu
ieslegsanas pogu, lai izslégtu to. Péc tam nospiediet
un 3 sekundes turiet nospiestu baroSanas pogu, lai
ieslégtu robotu.



Mazgasanas funkcijas iesp&joSana

Piezime: leteicams iztirit gridas vismaz tris reizes pirms

pirmas mazgasanas reizes, lai panaktu labaku tirisanas efektu.
1. Nospiediet atbrivosanas fiksatoru, lai iznemtu Gdens tvertni.

2. Atveriet Gdens ievades vaku, ielejiet Gdeni, péc tam ciesi
aizdariet vaku.

Piezime:

« Neizmantojiet mazgasanas vai dezinfekcijas lidzeklus.

« Neuzpildiet Gdens tvertni ar karstu Gdeni, jo tas var izraisit
Gdens tvertnes deformésanos.

3. Samitriniet mazgasanas paliktni un izspiediet lieko Gdeni.
Uzstadiet mazgasanas paliktni ta, ka paradits attéla.

4. levietojiet Gdens tvertni un mazgasanas paliktna, ka
paradits attéla, lidz tie nofikséjas vieta. Nospiediet ieslégsanas
pogu vai izmantojiet lietotni, lai uzsaktu tirisanu.

7 o owpe

< Klikskis

Piezime:

* leteicams izmantot mazgasanas funkciju, tirot paklajus.

« Izmantojiet lietotni, lai pielagotu mazgasanas paliktnu
mirumu péc nepiecieSamibas.

5. Kad robots péc tirisanas atgriezties, lai veiktu uzladi,

nospiediet atbrivosanas fiksatorus, lai nonemtu mazgasanas

paliktna turétaju, un izmazgajiet mazgasanas paliktni, lai

neveidotos miltrasa vai nepatikami aromati.

Piezime:

« Mazgajiet mazgasanas paliktni péc katras lietoSanas reizes
un regulari iztuk$ojiet tira Gdens tvertni.

« Kad netiek veikta mazgasana, nonemiet berzamas sukas
konstrukciju.

E-1 att
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Lai gadatu par to, ka robots ir laba stavokli, ieteicams skatit piederumu nolietojumu lietotné vai zemak redzamo regularas apkopes tabulu.

@ Regulara apkope

Detala

Apkopes
regularitate

Nomainas periods

Detala

Apkopes
regularitate

Nomainas periods

Mazgasanas paliktnis

Péc katras lietosanas

Reizi 3 vai 6 ménesos

3D linijas lazera sensors

Galvenas birstes

Puteklu tvertnes filtrs

Sanu birste

Reizi 2 nedélas

Reizi 6 vai 12 ménesos

Paklaja sensors

Reizi 3 vai 6 ménesos

Signala zona

Uzlades kontakti

Automatiskas
iztukSoSanas atveres

Vairaku virzienu ritenis

Malu sensors

Lazera attaluma sensors
(LDS)

Reizi ménesi

Nogazes sensori

Buferis

Robota apak3$skats

Reizi ménesi

Puteklu tvertne

Galvenie riteni

Udens tvertne

Tiriet tik biezi, cik
nepiecieSams

Puteklu maiss

Reizi 2 vai 5 ménesos
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Piezime: Nomainas biezums atkarigs no robota lietosanas. Ja apstaklu dél rodas
iznémuma situacija, detalas ir janomaina.




Mazgasanas modulis

1. Nonemiet Gdens tvertni un mazgasanas paliktna
turétaju.

2. Nonemiet un mazgajiet mazgasanas paliktni tikai
ar adeni un pirms uzstadiSanas pilniba izzavéjiet.

3. Izlejiet Gdeni no tvertnes. Iztiriet tvertni ar Gdeni
un pirms uzstadiSanas izzavéjiet to.

Piezime: Nepaklaujiet Gdens tvertni tieSai saules iedarbibai.

4. Ja Gdens plasma ir léna vai nevienmériga, iztiriet
gaisa atveri adens ievada.
F-1att

Galvenas birstes

1. Spiediet birstes aizsarga fiksatorus uz iekSpusi, lai
nonemtu birstes aizsargu un iznemtu birstes no
robota.

2. Iznemiet birstes ta, ka paradits attéla. Izmantojiet
piemérotu tirianas riku, lai nonemtu matus, kas
sapinusies birstés. Péc tiriSanas stingri iespiediet
birstes galvenas birstes turétaja, lidz atskan
klikskis.

< Klikskis

Piezime: Lai izvairitos no savainojumiem, esiet piesardzigi,

velkot ara galvenas birstes.

3. Versot drukatas bultinas augsup, ievietojiet
galvenas birstes turétaju gropés, noliecot to.

4. Savietojiet birstes aizsarga priekSpusi ar gropi,
virziet lejup, noliecot to, un iespiediet vieta.

F-2 att

Atskravéjiet sanu birsti ar skravgriezi, iztiriet matus
no sanu birstes un pieskravéjiet to atpakal.

F-3 att

Vairaku virzienu ritenis

Piezime:

¢ Izmantojiet riku, pieméram, mazu skravgriezi, lai atdalitu
asi un vairaku virzienu riteni. Neizmantojiet spéku.

« Noskalojiet vairaku virzienu riteni zem tekosa tdens un
ievietojiet atpakal, kad tas ir pilniba nozuvis.

F-4 att

Puteklu tvertne un filtrs

1. Atveriet robota parsegu un fiksatoru, lai iznemtu
puteklu tvertni.

2. Nonemiet puteklu tvertnes filtru un iztuksojiet
puteklu tvertni.

3. Saudzigi uzsitiet pa filtra ietvaru, lai izbértu
puteklus.

Piezime: Netiriet filtru ar birsti, pirkstiem vai asiem
priekSmetiem, lai nesabojatu to.

4. Noskalojiet puteklu tvertni ar tdeni un pirms

uzstadiSanas izzavéjiet to.

Piezime:

» Skalojiet puteklu tvertni un filtru tikai ar tiru Gdeni.
Nelietojiet mazgasanas lidzeklus.

 Lietojiet puteklu tvertni un filtru tikai tad, kad tie ir pilnigi
sausi.

F-5 att

Puteklu maiss

1. Iznemiet un izberiet puteklu tvertni.

Piezime: Velkot rokturi uz arpusi, puteklu maiss tiks noslégts,
novérsot puteklu un gruzu izbirsanu.

2. Ar sausu dranu iztiriet puteklus un gruzus no filtra.
3. Uzstadiet jaunu puteklu maisu.
4. Uzstadiet puteklu tvertnes parsegu.

F-6 att

Robota sensori

Notiriet robota sensorus ar mikstu un sausu dranu
ta, ka paradits zemak redzamaja attéla:
Lazera attaluma sensors (LDS)
. 3D linijas lazera sensors
. Ladésanas stacijas sensori
. Malu sensors
. Nogazes sensori

ol NN

. Paklaja sensors

Piezime: Mitra drana var sabojat robota un bazes stacijas
jatigos elementus. Tiri$anai, lGdzu, izmantojiet sausu dranu.

F-7 att

Uzlades kontakti un signala zona

Notiriet uzlades kontaktus un signala zonu ar tiru un
sausu dranu.

F-8 att
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Automatiskas iztukSoSanas atveres

Tiriet robota automatiskas iztukSo$anas atveres un
bazes staciju ar mikstu un sausu dranu.

F-9 att

Ja gaisa atvere

Ja gaisa atvere ir nosprostota, lidzu, iztiriet to,
sekojot Siem soliem.

1. Atskravéjiet gaisa atveres parsega montazas
skraves un nonemiet parsegu.

2. Parbaudiet, vai gaisa atveri nenosprosto
sveSkermeni. Ja tie ir tur, iztiriet tos.

3. Uzstadiet gaisa atveres parsegu.
F-10 att

Akumulators

Robots ir aprikots ar augstas veiktspéjas litija

jonu akumulatoru bloku. Gadajiet, lai akumulators

ir uzladéts ikdienas lietoSanas vajadzibam, lai
nodro$inatu optimalu akumulatora veiktspéju.

Ja robots ilgstosi netiks lietots, izslédziet to un
novietojiet glabasanai. Lai novérstu bojajumus, ko
var izraisit parak liela izlade, uzladéjiet robotu vismaz
reizi tris ménesos.
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Problému novérsana

Probléma

Risindjums

Probléma

Risinajums

Nav iespéjams
ieslégt robotu.

Akumulatora uzlades limenis ir parak zems. Atkartoti
uzladéjiet robotu bazes stacija un méginiet vélreiz.

Parak augsta vai parak zema akumulatora temperatara.
Robotu ieteicams lietot vidés, kuru temperatdra parsniedz
0 °C un neparsniedz 40 °C.

Robots neveic
uzladi.

Bazes stacija nav pievienota baro3anai. Ladzu,
parliecinieties, ka abi baro$anas vada gali ir pievienoti
pareizi.

Kontakts starp bazes stacijas uzlades kontaktiem un robotu
ir vaj$. Ladzu, notiriet uzlades kontaktus.

Robots nespéj at-
rast bazes staciju

un atgriezties taja.

AtgrieSanas cels, lai veiktu uzladi, ir blokéts, pieméram,
aizvértas durvis.

Bazes stacija ir atvienota no baro$anas vai parvietota, kad
robots neatradas taja. Lidzu, pievienojiet bazes staciju
pie baro$anas vai novietojiet robotu uz bazes stacijas, lai
uzladétu.

Parak daudz Skérslu ap bazes staciju. Novietojiet bazes
staciju atklataka vieta.

Robota parvieto$ana var izraisit ta pozicioné$anas
izmainas, un tas no jauna izveidos karti, ja pozicionésana
neizdosies. Ja robots ir parak talu no bazes stacijas, tas
var nespét atgriezties taja. Sada gadijuma jums naksies
manuali novietot robotu bazes stacija.

Noslaukiet bazes stacijas signala zonu, lai notiritu puteklus
un gruzus.

Robotam neizdo-
das savienoties ar
Wi-Fi.

Wi-Fi tikla parole ir nepareiza. Parliecinieties, ka parole,
kas tiek izmantota, lai pieslégtos jasu Wi-Fi tiklam, ir
pareiza.

Robots neatbalsta 5 GHz Wi-Fi savienojumu.
Parliecinieties, ka robots ir savienots ar 2,4 GHz Wi-Fi tiklu.
Wi-Fi signals ir parak vajs. Parliecinieties, ka robots ir
savienots ar pietiekosi spécigu Wi-Fi tiklu.

lespéjams, robots nav gatavs konfiguracijai. Ladzu,
izrakstieties un atkartoti piesakieties lietotné, un méginiet
pieslégties vélreiz saskana ar noradém.

Robots iestrégst
bazes stacijas
priek$a un nespéj
atgriezties taja.

Parbaudiet, vai bazes stacijas sanos un priek$pusé ir
pietiekosi daudz brivas vietas, lai robots netiktu blokéts.
Robots var slidét, ja grida bazes stacijas prieksa ir parak
slapja. Tada gadijuma notiriet lieko Gdeni un méginiet
vélreiz.

leteicams parvietot bazes staciju uz citu vietu un méginat
veélreiz.

Parliecinieties, vai rampas pagarindjuma plaksne ir pareizi
uzstadita.

Robots
neizslédzas.

Robotu nevar izslégt uzlades laika. leteicams parvietot
robotu no bazes stacijas, nospiest un 3 sekundes turét
nospiestubaro$anaspogu, lai to izslégtu.

Ja neizdodas robotu izslégt, veicot 1. darbibu, nospiediet
un 10 sekundes turiet nospiestu baro$anas pogu, lai
izslégtu robotu. Ja problému neizdodas novérst, sazinieties
ar pardosanas nodalas apkalpo$anas dienestu.
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Problému novérsana

Probléma

Risindjums

Probléma

Risinajums

Ladésana ir parak
léna.

NepiecieSamas aptuveni 6 stundas, lai pilniba uzladétu
robotu, kad akumulatora uzlades limenis ir parak zems.
Ja darbojaties temperatara, kas ir arpus noteikta
diapazona, uzlades ilgums automatiski pazeminasies, lai
pagarinatu akumulatora kalposanas laiku.

Robota un bazes stacijas kontakti, iesp&jams, ir netiri.
Ladzu, noslaukiet tos ar sausu dranu.

tiriSanu péc
uzlades.

Robots neturpina

Parliecinieties, ka robots nav netraucésanas rezima (DND),
kas nelauj tam turpinat tirisanu.

Robots neturpinas tiri$anu, ja manuali novietosiet robotu
bazes stacija vai satisiet robotu veikt uzladi, izmantojot

lietotni vai pogu O .

Robota
darbibas laika
ir paaugstinats
troksna limenis.

Parbaudiet, vai puteklu tvertnes filtrs nav nosprostots. Ja
ta, iztiriet vai nomainiet to.

Ciets priekSmets, iespéjams, iestrédzis galvenajas birstés
vai puteklu tvertné. Parbaudiet un iznemiet jebkadus cietos
priekSmetus.

Galvenas birstes vai sanu birste, iespéjams, ir sapinusies.
Parbaudiet un iznemiet jebkadus sveskermenus.
Parsledziet sukanas rezimu uz “Standarta” vai “Klusuma”.

Bazes stacija
nespéj
automatiski
iztukSot puteklu
tvertni.

Parbaudiet, vai puteklu maiss puteklu tvertné nav pilns.
Ja puteklu maiss nav pilns, parbaudiet, vai nav
nosprostojumu robota automatiskas iztukSo$anas atverés,
bazes stacija vai puteklu tvertné. Ja ir, laikus iztiriet
blokéto dalu.

Robots
parvietojas,
neievérojot
iestatito marsrutu.

Pirms robota lietoSanas janonem tadi priekSmeti ka
baro$anas vadi un ¢ibas.

Darbojoties uz slidenam virsmam, galvenais ritenis sak
slidét. Pirms robota lieto$anas ieteicams nozavét mitras
virsmas.

Noslaukiet 3D linijas lazera sensoru ar tiru, mikstu dranu,
lai tas batu tirs un nenosprostots.

Robots netira
telpas, kuras ir
jatira.

Parliecinieties, ka telpu durvis ir atvértas.

Parbaudiet, vai telpas durvju slieksnis nav augstaks par 2
cm. Robots netiek pari augstiem sliekSniem.

Zona telpas priek3a, iespéjams, ir slapja un slidena, tapéc
robots slid un nedarbojas normali. Ladzu, izzavéjiet gridu
pirms robota lietosanas.

No tdens
tvertnes neplist
tdens vai plast
nedaudz.

Parbaudiet, vai Gdens tvertné ir dens.

Iztiriet gaisa atveri un Gdens tvertnes ievada vaku.
Iztiriet mazgasanas paliktna turétaju, ja tas klust netirs.
Parliecinieties, ka mazgasanas paliktnis un mazgasanas
paliktna turétajs ir pareizi uzstaditi saskana ar lietotaja
rokasgramatu.

Robots atgriezas
bazes stacija,
neveicot
automatisko
iztukSosanu.
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DND rezims nelauj robotam veikt automatisko
iztukSo3anu.

Lai sanemtu atbalstu, sazinieties ar mums https://global.dreametech.com.




Specifikacijas

Bazes stacija ar automatisko iztukSoSanu

Normalos lieto$anas apstaklos $is aprikojums ir
janovieto vismaz 20 cm attadluma no antenas un

lietotaja kermena.

Atkartoti uzladéjams litija jonu

akumulatoru komplekts

R2412-4S2P-MMYD

Modelis
/R2412-4S2P-FMTEV
Nominalais
X 144V =
spriegums
Uzradita kapacitate 4,8 Ah

Tipiska kapacitate

5,2 Ah 74,88 Wh

Modelis RLD43SD Modelis RCDD0302

Ladésanas laiks Aptuveni 6 stundas Nominala ievade 220-240 V~~ 50-60 Hz
= ditai Nominala izvade 20V=1A

UZI’;.':\dItaIS 144V —

spriegums Uzradita jauda

Uzradita jauda 75W {puteklu 700 W

iztuk$osanas

Darbibas 2400-2483,5 MHz laika)

frekvence

Maksimala

izejas jauda <20 dBm Bazes stacija/ladésanas stacija

Patéring gaidstaves rezima: < 0,5 W
(15 minasu laika péc tam, kad robots atstajis bazes
staciju/ladésanas staciju)

Robots un bazes stacija/ladésanas stacija
Energijas patérins tikla gaidstaves rezima: s 2 W

(20 minates péc tam, kad robota puteklstcéja
akumulatoru komplekts ir pilniba uzladéts.)

Patéring gaidstaves rezima: < 0,5W (20 mindtes péc
tam, kad robota puteklstcéja akumulatoru komplekts
ir pilniba uzladéts.)
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Atbrivosanas no Izjauk$anas norades:

a ku mu lato ra un té 1. Apgrieziet robotu otradi, izmantojiet piemérotu
. - instrumentu, lai izskravétu skraves robota aizmuguré,
IZI‘Jemsana péc tam nonemiet parsegu.

2. Atvienojiet terminalus starp akumulatoru un PCB,

lebaveétaja litija jonu akumulatora ir videi bistamas
lai iznemtu akumulatoru.

vielas. Pirms atbrivo$anas no akumulatora gadajiet,
lai kvalificéts meistars iznem akumulatoru un nodod
to atbilstosa parstrades punkta.

- akumulators ir jaiznem no ierices pirms nodo$anas; EEIA informacija

—iznemot akumulatoru, ierice ir jaatvieno no

baroganas: Visi produkti ar o simbolu ir elektrisko un
’ elektronisko iekartu atkritumi (EEIA saskana

ar 2012/19/ES regulu), kurus nedrikst
ievietot neskirotos sadzives atkritumos.
UZMANTBU: Tapéc aizsargajiet cilvéku veselibu un vidi,
nododot iekartu atkritumus tam paredzéta
savak$anas punkta, lai veiktu elektrisko un
elektronisko iekartu atkritumu parstradi

- no akumulatora jaatbrivojas drosa veida.
|

Pirms akumulatora iznemsanas atvienojiet to no
baro$anas un péc iespéjas izladgjiet to.

Nevajadzigie akumulatori janodod atbilstosa saskana ar valdibas vai pasvaldibas
parstrades punkta. noteikumiem. Pareiza atbrivo$anas un
Nepaklaujiet augstas temperatiras iedarbibai, lai parstrade palidzés noveérst potencialo
izvairitos no spradziena riska. negativo ietekmi uz vidi un cilvéku veselibu.

Ladzu, sazinieties ar uzstaditaju vai
pasvaldibu, lai iegltu vairak informacijas
par savak$anas punktu atrasanas vietu un
noteikumiem.

Nepiemérotos apstaklos no akumulatora var noplast
Skidrums. Nonakot saskarsmé ar to, noskalojiet ar
adeni un mekléjiet medicinisku palidzibu.
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